Intelligente Leitungsdiagnose

Friihwarnsystem mit intelligenter Leitungsdiagnose fiir den
laufenden Betrieb von RS-485 basierenden Feldbussen

AbschluBbericht

‘Kurzfassung

Die meisten industriellen Kommunikationsysteme verwenden im Feldbereich als physikali-
sches Medium eine digitale erdsymmetrische Ubertragung nach EIA RS-485. Erfahrungen bei
der Inbetriebnahme und im Betrieb solcher Systeme haben gezeigt, daB die Mehrzahl der auf-
tretenden Probleme auf die falsche Auslegung des Ubertragungssystems zuriickzufiihren sind,
z.B. fehlerhafte Busabschliisse bzw. Verdrahtung oder auf nicht ausreichende Signalgiite. Zur
Aufdeckung der sehr hiufig auftretenden Fehler existieren in der Praxis kaum geeignete,
preiswerte und durch Servicepersonal leicht zu bedienende Werkzeuge, die in dezentralen
Automatisierungsanlagen eingesetzt werden konnten.

Inhalt dieses Projekts war, ein preisgiinstiges Diagnosesystem speziell fiir den Einsatz in der
industriellen Automation zu entwickeln, welches die auf RS-485 basierenden Feldbusse, wie
PROFIBUS bzw. CAN, unterstiitzt. Das dabei zu realisierende Werkzeug soll sowohl perma-
nent als auch temporér am Bus angekoppelt werden konnen und iiber eine leicht zu handhab-
bare Schnittstelle bedienbar sein. Es soll sowohl bei der Inbetriebnahme von Feldbussystemen
verwendet als auch in der Betriebsphase von Automatisierungsanlagen als Wartungsinstru-
ment oder Frilhwarnsystem fiir einen drohenden Ausfall des Bussystems bei laufendem Be-
trieb eingesetzt werden konnen.

Das Diagnosesystem analysiert die RS-485 Signale und ermoglicht damit Riickschliisse auf
die Qualitit des Ubertragungssystems. Die einzelnen Qualititsmerkmale der Signale umfassen
die Signalamplitude unter Beriicksichtigung von Unterschwingern bzw. Glitches sowie die
Flankensteilheit. Die Qualititsbewertung des Ubertragungssystems erfolgt dabei im laufenden
Betrieb und beruht auf der passiven Analyse der iibertragenen Signale. Das Diagnosesystem
erlaubt so die Erkennung von verschiedenen in der Praxis haufig vorkommenden Fehlern.
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