PROFIBUS-DP

Entwicklung einer portierbaren PROFIBUS-DP
Protokollsoftware

- Abschluf3bericht -

Kurzfassung:

Die Entwicklung der Automatisierungstechnik filihrte zu einer zunehmenden Digitalisierung der
Informationen in kleinen Feldgeréten, wie Sensoren, Aktuatoren, MeBumformern und einfachen
Steuerungen. Die Anzahl der von einer speicherprogrammierbaren Steuerung auszuwertenden
Mef3gréBen und der anzusteuernden Aktuatoren ist in modernen Automatisierungsanlagen erheb-
lich gestiegen. Daher erfolgt der Verbund einfacher Feldgeréte auch in der untersten Ebene immer
haufiger Gber serielle Feldbusse.

Ziel des Forschungsprojektes war es, Voraussetzungen fir die Entwicklung modularer und portier-
barer Protokollsoftware fiir zeitkritische Anwendungen zu schaffen, wie sie im Bereich der Sensor-
und Akiuatoranwendung benétigt werden. Dabei kam eine Implementationsmethodik fiir Kommuni-
kationsprotokolle zum Einsatz, deren Vorteile und prinzipielle Anwendbarkeit in dem Forschungs-
projekt ,Portierbare Schicht 7 Implementierung fir den PROFIBUS als Sensorbus® nachgewiesen
wurde. Nunmehr wurde anhand des DP-Protokolls gezeigt, daB sich die Methodik auch fiir die
Implementierung eines Kommunikationsprotokolls mit hohen Echtzeitanforderungen eignet.

Als Ergebnis dieses Forschungsvorhabens liegen universelle, parametrierbare und konfigurierbare
Softwarekomponenten fur die verschiedenen Arten von PROFIBUS-Protokollen vor, die eine
adaquate Ausgangsbasis fir die Entwicklung sowohl einfacher DP-Anschaltungen als auch kom-
plexer Systemlésungen bilden.

Die Deutsche Norm DIN 19245 "PROFIBUS" beschreibt einen offenen Feldbusstandard mit groBer
Funktionsvielfalt, welche den Einsatz dieses Bussystems in der Steuerungs- und Zellenebene bis
hin zur Feldebene ermdglicht.

Fur Anwendungen im Bereich der Dezentralen Peripherie mit der Forderung nach kurzen System-
reaktionszeiten wurde die DIN 19245 um das Protokoll PROFIBUS - Dezentrale Peripherie (DP)
erganzt. Das PROFIBUS-DP-Protokoll hat die Aufgabe, zentrale Automatisierungsgeréte, wie z.B.
speicherprogrammierbare Steuerungen, Uber eine sehr schnelle serielle Verbindung mit den dezen-
tralen Eingangs- und Ausgangsgeréten, Sensoren, Aktuatoren sowie kleineren vorverarbeitenden
Einheiten zu verbinden, um Nutz-, Parametrier-, Diagnose- und Konfigurierungsdaten zu ibertra-
gen.
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